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Szczegdélowy opis przedmiotu zaméwienia

Zadanie nr 1
Stanowisko do uruchamiania inteligentnych ukladéw sterowania cyfrowego
Sktad zestawu:

1. PROGRAMATOR TL866II PLUS +ISP ,FLASH , EPROM ,CHIP
specyfikacja:

interfejs USB, podstawka ZIF 40, zasilanie z portu USB,

oprogramowanie w ersji 5.90 lub nowszej, system operacyjny Windows 7 lub nowszy

6 pinowy interfejs [CSP do uktadéw zewnetrznych,

programowanie pamieci szeregowych, rdownoleghlych, mikrokontrolerow i logiki GAL/PAL
testowanie uktadow logicznych i pamigci,

2. Uktady GAL20V8 (lub wickszej pojemnosci) 20 szt.

3. Analizator stanow logicznych Saleae 8-kan. 24MHz 2szt.

sktad zestawu: analizator, przewod USB do komputera PC i przewody sygnatowe,
8 kanatow probkowania, czestotliwos¢ 24MHz,
dekodowanie protokotéw: 12C, Async Serial, SPI, 1-Wire, CAN, 12S, PCM, UNI/O, Manchester

4. Kamera PixyCam ver. 2 CMUcam5 - inteligentny czujnik obrazu — 2 szt.

Inteligentny czujnik obrazu z wbudowanym procesorem, dzieki ktéremu robot moze znajdywac przedmioty.
Pixy posiada wsparcie dla roznych urzadzen, np. Arduino, Raspberry Pi lub BeagleBone. Oprogramowanie
jest zgodne z ideologia OpenSource, kamera posiada wiele interfejsow w tym: UART, SPI, 12C i USB.

Zadanie nr 2

Stanowisko do diagnostyki i regulacji ukladéw elektronicznych w motoryzacji

Sktad zestawu:

1. Diagnozer uniwersalny z przejscidwkami TESTER DIAGNOSTYCZNY FOXWELL GT90
+OSCYLOSKOP

12 CALOWY EKRAN DOTYKOWY, pancerna warsztatowa obudowa.

system operacyjny Windows 10, jezyk polski

bezprzewodowa diagnostyka za pomoca interfejsu bluetooth,

mozliwosci funkcjonalne: odczyt kodow usterek, kasowanie kodow usterek, podglad parametrow
rzeczywistych (takze w postaci wykresow i wskaznikow: kilka trybow), kodowanie podzespotow,
adaptacje podzespotow (przepustnica, zawor EGR, komputer silnika, itp..), test elementow
wykonawczych (uruchomienie zaworu EGR, silnika wentylatora, wskazowek licznika, zamkow
centralnych, itp..), reset inspekcji serwisowych, oraz olejowych, kodowanie wtryskiwaczy, kodowanie
kluczykow, petna obstuga filtra czgstek statych DPF (sprawdzenie poziomu sadzy, reset, regeneracja,
adaptacja po wymianie), pelna obstuga elektrycznego hamulca postojowego EPB (cofanie zaciskow
przy wymianie klockow, ustawienie sily nacisku tloczkow, grubosci klockdéw), automatyczne
skanowanie wszystkich modutéw pojazdu, odczyt informacji o module sterujacym, czyszczenie
wartosci przyuczonych, odczyt kodu VIN, reset programowania zespotdw sterujacych, odpowietrzanie
pompy hamulcowe;j, kalibracja poziomu, kalibracja czujnika kata skretu uktadu kierowniczego,
przyuczenie biegu jalowego,

zestaw: komputer diagnostyczny, walizka z przegrodami,, bezprzewodowa glowica diagnostyczna,
glowny kabel diagnostyczny, adapter OBDII, tadowarka sieciowa, kabel zasilajacy z klemami,
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oscyloskop 4 kanalowy wraz z pelnym zestawem okablowania, 13 adapteréw (Mercedes 38-pin, BMW
20-pin, Honda 3-pin,Kia 20-pin, Mazda 17-pin,Vag 2+2-pin,Toyota 17-pin, Toyota 22-pin, Mitsubishi
12+16-pin, GM/Daewoo 12-pin, Nissan 14-pin, Fiat 3-pin, PSA 2-pin

Akumulator rozruchowy samochodowy 12V/ min 60Ah,
e koncowki Prawy+,

e prad rozruchowy min 500A

e w zestawie przewod rozruchowy z klemami

Ladowarka automatyczna do akumulatoréw samochodowych, prad tadowania min 4 A, elektroniczny
wyswietlacz LCD wskazujacy status tadowania.

Kamera termowizyjna do diagnostyki uktadéw chtodzenia, ogrzewania, wydechowego i hamulcowego w
samochodzie GTC 400 C BOSCH Professional

e 19200 punktow pomiarowych,

e aplikacja mobilnej Bosch Measuring Master,

e wbudowany hotspot WIFL,

e zasilanie: akumulatorowe lub bateryjne 4x 1,5V LR6 (AA),

e napigcie akumulatora: 12V, pojemnos¢ akumulatora: 1,5Ah, typ ogniw: Li-Ion

e zakres pomiarowy: -10C do +400C, doktadno$¢ pomiarowa: +/-3,0°C, rozdzielczos¢: 0,1°C
e (Czuto$¢ termiczna: S0mK

o wielko$¢ czujnika: 160x120px, ilos¢ punktéw pomiarowych: 19200

e pamig¢ obrazéw: 500

e ochrona przed pylem i woda: IP 53

o typ wyswietlacza: TFT LCD, wielko$¢ wyswietlacza: 3,5 cala

e temperatura pracy: -10C do 45C, temperatura sktadowania: -20C do 70C

e wymiary: 233x95x63mm, Masa: 0,5kg

Zadanie nr 3

Stanowisko do wykonywania prototypow urzadzen elektronicznych
Sktad zestawu:

1.
2.
3.

o o

miniwiertarka modelarska ze statywem, moc ok.100W, uchwyt do wiertet od 0.8 do 3mm

komplet wiertet HSS 0.8mm 1mm 1.2mm po 50 szt, 1.5mm, 2.0mm po 20 szt.

laminat do wykonywania PCB FR4 jednostronny 1.6mm grubosci, Cu 35mikro - formatki 20x30 cm 100
szt (lub wigksze o porownywalnej powierzchni), formatki 20x30 cm Cu 35mikro dwustronne 20 szt.
kuweta o rozmiarach min. 20x30 cm do wytrawiania ptytek — 2szt.

srodek trawiacy B327 5x1kg,

urzadzenie wielofunkcyjne A4 (drukarka min 1200dpi, skaner) do wydrukow takze na papierze kredowym
o gramaturze do 250gr/m.kw., ztacze USB lub WIFI

multimetr 3 1/2 cyfry z dzwigkowa sygnalizacjg cigglosci obwodu, 4szt.

stacja Lutownicza WEP 872D+ 75W Lampa Lupa LED 4 szt.

zestaw dysz do stacji WEP 872D dla uktadoéw soic plec tqfp o roznych rozmiarach (min36 szt. roznych)

. topnik flux RMA-223 10 szt.

. pasta lutownicza SMD BGA Sn63Pb37 PLYNNA CYNA2 35g - Sszt.

. mini lupa VTMG12 powickszenie x10 — 4szt.

. tasma rozlutownicza plecionka 2 mm - 5 szt.

. przewody 1x0.5mm lub 1x0.75 mm, linka w izolacji czerwonej, niebieskiej, zielonej i czarnej, razem 4x

po 100m
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15. zasilacze laboratoryjne KA3005D - 4szt, regulacja napi¢cia w zakresie od 0 do 30V, regulacja pradu
w zakresie od 0 do 5A, zabezpieczenie przeciwprzepigciowe i przeciw przecigzeniowe,
16. multiszlifierka modelarska z akcesoriami.

Zadanie nr 4
Modele obiektow regulacji i sterowania

1. Serwomechanizm polozenia — obiekt PLC
Charakterystyka stanowiska
Stanowisko dydaktyczne MD-220 umozliwia realizacj¢ ¢wiczen z zastosowaniem serwomechanizmu
potozenia. Uktad tworzg silnik pradu statego potaczony z enkoderem inkrementalnym za pomoca tasmy ze
znacznikiem potozenia. Sygnatami wyjSciowymi sg sygnaly z enkodera inkrementalnego. Stanowisko
wspotpracuje ze sterownikami PLC i umozliwia tworzenie algorytmow sterowania potozeniem.
Specyfikacja

o Silnik pradu statego DC (max. 1A, do 24 W, 24 V DC) — 1 szt.

e Enkoder inkrementalny — 1 szt. « Ta§ma ze znacznikiem polozenia — 1 szt.

e Ostona serwomechanizmu — 1 szt. « Listwa przytaczeniowa WAGO — 1 szt.

e Przewdd do polaczenia ze sterownikiem PLC — 1 szt.

e Miniptyta montazowa — 1 szt.

o Elementy konstrukcyjne niezbedne do prawidtowej pracy stanowiska — 1 szt.

e Dokumentacja techniczna — 1 szt.

2. Model dzwigu szybowego (windy)
Matogabarytowy model dzwigu szybowego (windy) w bloku mieszkalnym MD-219 umozliwia tworzenie
algorytmow sterowania przez sterownik PLC. Sterownik PLC jest dostarczany jako oddzielny modut.
Sygnatami wejsciowymi sg sygnaty z przyciskow <goéra> i <dot> (sterowanie kierunkiem jazdy windy) .
Sygnaty wyjsciowe pochodza z czujnikdw potozenia windy na kazdym z pieter (parter, I pietro, II pietro).
Stanowisko wyposazone jest w diody LED sygnalizujace aktualne potozenie windy.
Specyfikacja

e Model windy w budynku mieszkalnym wykonany z profili aluminiowych — 1 kpl.

e Mikroprzyciski sterujace ruchem windy — 1 kpl.

e Diody sygnalizujace potozenie windy (zintegrowane z czujnikami) — 1 kpl.

e Czujniki potozenia windy — 1 kpl.

e Listwa potaczeniowa WAGO — 1 kpl. * Zasilanie 24 V DC * Dokumentacja techniczna i instrukcja

obstugi
e Wymiary: 210 mm x 700 mm x 250 mm
e Waga: max. 4 kg

3. Sterowanie systemem alarmowym w domku jednorodzinnym
Charakterystyka stanowiska Matogabarytowy model systemu alarmowego w domu jednorodzinnym MD-213
umozliwia tworzenie algorytmu sterowania zabezpieczeniami obiektu przez sterownik PLC. Sygnatami
wejsciowymi sg sygnaly z czujnikdOw obecnosci intruza w pomieszczeniu oraz pochodzace z przyciskow
alarmowych (uzbrojenie, antynapad). Sygnaty wyjsciowe steruja sygnalizacja optyczng: stan alarmu oraz typ
alarmu (alarm zwykty, cichy).
Specyfikacja

e Makieta domu jednorodzinnego parterowego — 1 kpl.

e Zlacze tasmowe do koncentratora sygnatow — 1 kpl.

e Przewod tasmowy — 1 kpl.

e Zestaw diod sygnalizacyjnych — 1 kpl.
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e Czujniki obecnosci intruza w obiekcie — 1 kpl. « Mikro-przyciski — 1 kpl.
e Zasilanie 24 V DC

e Dokumentacja techniczna oraz instrukcja obstugi — 1 kpl.

e  Wymiary: ok. 200 mm x 200 mm x 60 mm » Waga: ok. 0,7 kg

4. Sterowanie sygnalizacja uliczng
Charakterystyka stanowiska
Matogabarytowy model sygnalizacji ulicznej na skrzyzowaniu MD-212 umozliwia tworzenie algorytmu
sterowania ruchem ulicznym przez sterownik PLC. Sygnatami wejSciowymi sg sygnaty z czujnikow obecnosci
obiektu na skrzyzowaniu oraz pochodzace z przyciskow przy przejsciach dla pieszych. Sygnaly wyjsciowe
sterujg diodami LED (czerwona, z6lta, zielona).
Specyfikacja

e Makieta sygnalizacji ulicznej — 1 kpl.

e Zlacze tasmowe do koncentratora sygnatow — 1 kpl.

e Przewod tasmowy — 1 kpl. « Zestaw diod sygnalizacyjnych — 1 kpl.

e Czujniki obecnos$ci pojazdu na skrzyzowaniu — 1 kpl. « Mikro-przyciski — 1 kpl.

e Zasilanie 24 V DC — 1 kpl.

e Dokumentacja techniczna oraz instrukcja obstugi — 1 kpl.

e  Wymiary: max. 200 mm x 200 mm x 60 mm

e Waga: max 0,7 kg

5. Manipulator 2-osiowy z silnikami krokowymi
Charakterystyka stanowiska
Stanowisko dydaktyczne MD-534 umozliwia nauke programowania sterownikow PLC oraz zapoznanie si¢
z zagadnieniami pozycjonowania z zastosowaniem silnikow krokowych.
Specyfikacja techniczna
e Baza stanowiska z profili aluminiowych z ptyta montazowg pozioma ok. 800 mm x 540 mm, panelem
montazowym pionowym ok. 800 mm x 400 mm wyposazony w szyn¢ TH-35 oraz koryto
grzebieniowe, wylacznik zasilania — 1 kpl.
e Sterownik PLC IDEC 24V DC, komunikacja USB, wyj$cia tranzystorowe generujace sygnat Step i
Dir — 1 szt.
e Panel operatorski HMI — 1 szt.
e Oprogramowanie narzedziowe Automation Organizer Suite — na dowolng liczbe instalacji, bez
ograniczenia czasowego. Pakiet zawiera symulator programu sterownika PLC.
e Zasilacz 24 V DC — 1 kpl. * Modut liniowy z silnikiem krokowym (0$ X) — 1 kpl.
e  Modut liniowy z silnikiem krokowym (08 Y) — 1 kpl.
e Programowalny sterownik silnikow krokowych — 1 szt.
e Chwytak pneumatyczny podci$nieniowy z generatorem podci$nienia — 1 szt. * Pneumatyczna o§ Z — 1
kpl.
e Elektrozawor pneumatyczny 24V DC — 1 szt.
e Zespoél przygotowania powietrza z zaworem odcinajgcym — 1 kpl.
e Przyciski sterujace i kontrolki — 1 kpl.
e Elementy taczeniowe i konstrukcyjne — 1 kpl.
e Dokumentacja techniczna oraz instrukcja obstugi
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Zadanie nr 5
Estimote Proximity Dev Kit - zestaw 4. moduléw Beacon — 4 zestawy

Proximity Beacons

Zestaw sktada si¢ z4 modulow Proximity Beacon zawierajgcych czujnik temperatury, ruchu oraz $wiatta
otoczenia. Pozwalaja one oznacza¢ rézne obszary, np. w sklepie. Kazdy modut posiada unikalny ID oraz
warstwe samoprzylepng utatwiajaca montaz. Urzadzenia sg wspierane przez smartfony z systemami Android
110S. Proximity Beacons dziataja rowniez w technologii Eddystone pozwalajacej odczytywac potozenie przez
strony WWW.

Czas dziatania: 3 lata na dofaczonej baterii (maks. 5 lat)
Wspierane formaty komunikacji:

iBeacon

Eddystone

Estimote Telemetry

Multipakiety: 1 pakiet + 1 pakiet telemetrii
Zasigg: 70 m

Konfigurowalne ustawienia

Czujniki:

Ruchu

Temperatury

$wiatta otoczenia

Wbudowany NFC

Wsparcie dla systemow Android oraz i0S
4 sztuki w zestawie

Wymiary modutu: 70 x 48 x 25 mm



